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FUNDAMENTACION DE LA ASIGNATURA

La cabal comprension de los principios se adquiere solamente mediante su aplicacion a la solucion de problemas préacticos. La dinamica es una herramienta que sera Util
en muchos cursos de la carrera, y mas importante aln, en €l gjercicio profesional. La dinamica es indispensable paralaingenieriay juega un papel muy importante para
el disefio y creacién de nuevas tecnologias, ya que se fundamenta en principios y leyes de la fisica de carécter universal. La dindmica como parte fundamental de la
mecénica constituye los cimientos de la mecatronica, teniendo como asignaturas consecuentes la Mecatrénicall (dinamica de mecanismos), la Mecatrénica V1 (roboética)
y las Mecatronicas VIl y XI (dispositivos y sistemas mecatronicos).

Como asignaturas antecedentes se encuentran Fisica |, las Matematicas en general y las Herramientas Computacional es.

El estudio de esta asignatura es basico para la ingenieria Mecatrénica. Para lograr un dptimo aprendizaje de la dinamica es indispensable la fundamentacion de los
conceptosy larealizacion de problemas précticos en clase, asi como larealizacion de précticas de laboratorio que comprueben 1os conceptos tedricos.

OBJETIVO DE LA ASIGNATURA

e El dumno analizaray aplicara los principios de la dindmica apoyado en las mateméticas y la fisica como herramientas para la solucién de problemas especificos de
laingenieria Mecatronica
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ASIGNATURA: DINAMICA CLAVE: IMDINA0O634

HOJA: 2 DE 11

No. UNIDAD: |

NOMBRE: CINEMATICA DE PARTICULAS.

OBJETIVOSPARTICULARESDE LA UNIDAD

o El alumno analizard &l concepto de cinematicay o aplicara para determinar velocidades, aceleraciones y posiciones medias e instantaneas de particulas mediante un
enfoque vectorial.
e El alumno aplicaralos conceptos de movimientos uniformemente acelerado y movimiento curvilineo parala solucion de problemas précticos.

#DETEMA TEMAS INSTRUMENTACION DIDACTICA H/T H/P | E.C. CLAVE
11 M ovimiento rectilineo de particulas, posicion, velocidad y | Exposicion de los temas por e profesor,| 0.5 2 05 | 1B, 2B, 3C
aceleracion. utilizando pizarrén, acetatosy rotafolios.
12 Movimiento rectilineo unifor me. Solucién de gercicios tipicos por parte del | 0.5 0.5
profesor.
13 M ovimiento rectilineo unifor memente aceler ado. 0.5 0.5
Solucion de gjercicios por parte del alumno.
14 Solucién analiticay gréfica de problemas de movimiento 0.5 0.5
rectilineo. Comprobacién y redlizacion de eercicios
mediante précticas de laboratorio.
15 M ovimiento curvilineo de particulas 0.5 0.5
16 M ovimiento curvilineo en componentesrectangulares. 0.5 0.5
17 M ovimiento de un proyectil. 1 1
18 M ovimiento curvilineo con componentes normal y 1 1
tangencial.
1.9 M ovimiento curvilineo en componentesradial y 1 1
transversal.
SUBTOTAL 6 2 6
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ASIGNATURA: DINAMICA CLAVE: IMDINA0O634 HOJA:_ 3 DE_ 11

No. UNIDAD: |1 NOMBRE: CINEMATICA DE UNA PARTICULA: FUERZA Y ACELERACION.

OBJETIVOSPARTICULARESDE LA UNIDAD

e El aumno analizard las leyes del movimiento de newton y las utilizard en la solucién de problemas practicos.

e El alumno modelardy describirdla cinematica de una particula, tomando en consideracién las fuerzas a las que esta sometida aplicando las leyes de Newton.

#DETEMA TEMAS INSTRUMENTACION DIDACTICA H/T H/P | E.C. CLAVE
21 L eyes de movimiento de Newton. Exposicion de los temas por e profesor,| 0.5 05 | 1B, 2B, 3C
utilizando pizarrén, acetatos y rotafolios.
22 Ecuaciones del movimiento para una particulay un 1 1
sistema de particulas. Solucién de gercicios tipicos por parte del
profesor.
2.3 Ecuaciones del movimiento en coor denadas 1 1
rectangular es, normalesy tangenciales. Solucion de gjercicios por parte del alumno.
24 Cantidad del movimiento circular de una particula. Comprobacion y redizacién de egercicios| 0.5 0.5
mediante précticas de laboratorio.
25 Ecuaciones del movimiento en componenteradial y 15 15
transversal.
2.6 M ovimiento bajo la accion de una fuerza central y 15 4 15

mecénica espacial.

SUBTOTAL 6 4 6
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ASIGNATURA: DINAMICA

CLAVE: IMDINA0O634

HOJA: 4 DE 11

No. UNIDAD: 111

NOMBRE: CINEMATICA DE UNA PARTICULA: TRABAJO Y ENERGIA.

OBJETIVOSPARTICULARESDE LA UNIDAD

e El alumno modelardy describird la cinematica de una particula, tomando en consideracion el método de trabgjo y energia.

e El alumno aplicaralos conceptos de trabajo y conservacion de la energiay los utilizara en la solucién de problemas précticos.

#DETEMA TEMAS INSTRUMENTACION DIDACTICA H/T H/P | E.C. CLAVE

31 Trabajo realizado por una fuer za. Exposicion de los temas por e profesor, 1 1 1 1B, 2B, 3C
utilizando pizarrén, acetatos y rotafolios.

3.2 Principio del trabajoy la energia. 1 1 1
Solucion de gercicios tipicos por parte del

3.3 Potenciay eficiencia. profesor. 1 1

3.4 Fuer zas conservativasy ener gia potencial. Solucién de gjercicios por parte del alumno. 1 1

35 Conservacion de la energia. Comprobacién y redlizacion de eercicios| 1 1
mediante précticas de laboratorio.

3.6 M ovimiento bajo la accién de una fuerza central 1 2 1

conservativa.

SUBTOTAL 6 4 6
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ASIGNATURA: DINAMICA

CLAVE: IMDINA0O634

HOJA: 5 DE 11

No. UNIDAD: IV

NOMBRE: CINEMATICA DE UNA PARTICULA: IMPULSO Y CANTIDAD DE MOVIMIENTO.

OBJETIVOSPARTICULARESDE LA UNIDAD

e El alumno modelara la cinemética de una particula mediante laintegracién de la segunda ley de Newton y distinguira que se puede obtener el principio deimpulso y
cantidad de movimiento.
e El aumno aplicara € principio deimpulso y cantidad de movimiento en la solucion de problemas préacticos.

#DETEMA TEMAS INSTRUMENTACION DIDACTICA H/T H/P | E.C. CLAVE
4.1 Principio deimpulso y momento. Exposicion de los temas por e profesor, 1 1 1 1B, 2B, 3C
utilizando pizarrén, acetatos y rotafolios.
4.2 Principio deimpulso y momento para un sistema de 1 1 1
particulas. Solucién de gercicios tipicos por parte del
profesor.
4.3 Cantidad del movimiento lineal y angular de un sistema 1 1
de particulas. Solucion de gjercicios por parte del alumno.
4.4 Conservacion de la cantidad de movimiento para un Comprobacion y redizacién de egjercicios 1 1
sistema de particulas. mediante précticas de laboratorio.
45 Energia cinética de un sistema de particulas. 1 1
4.6 Principio deimpulsoy cantidad de movimiento angular 1 2 1
paraun sistema de particulas.
SUBTOTAL 6 4 6
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ASIGNATURA: DINAMICA CLAVE: IMDINA0O634

HOJA: 6 DE 11

No. UNIDAD: V

NOMBRE: CINEMATICA DE LOS CUERPOSRIGIDOS.

OBJETIVOSPARTICULARESDE LA UNIDAD

e El alumno analizard laimportancia de la cineméatica del cuerpo rigido en el plano y laaplicara en € disefio y andlisis de mecanismos empleados en la construccién
de dispositivos mecatrénicos.

#DETEMA TEMAS INSTRUMENTACION DIDACTICA H/T H/P | E.C. CLAVE
51 Movimiento de un cuer po rigido. Exposicion de los temas por e profesor,| 0.5 05 | 1B, 2B, 3C
utilizando pizarrén, acetatos y rotafolios.
52 Trasacion. 0.5 0.5
Solucion de gercicios tipicos por parte del
5.3 Rotacion en torno a un gefijo. profesor. 1 1
5.4 Andlisis del movimiento general de un cuerporigido en Solucién de gjercicios por parte del alumno. 1 2 1
un plano.
Comprobacion y redizacién de egjercicios
55 Analisisdel movimiento relativo, velocidad absoluta 'y mediante précticas de laboratorio. 1 2 1
relativa en el movimiento en un plano.
5.6 Centro derotacion instantaneo en e movimiento del 1 1
cuerpo rigido en el plano.
5.7 Aceleracion absolutay relativa en el movimiento en un 1 1
plano.
58 Rapidez de cambio de un vector con respecto a un sistema 1 1
dereferencia.
5.9 Cinematica general de un cuerpo rigido. 1 1
SUBTOTAL 8 4 8
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ASIGNATURA: DINAMICA CLAVE: IMDINA0O634 HOJA:_ 7 DE_11

No. UNIDAD: VI NOMBRE: DINAMICA DE UN CUERPO RiGIDO EN UN PLANO: FUERZAY ACELERACION.

OBJETIVOSPARTICULARESDE LA UNIDAD

e El alumno aplicaralos conceptos de momento de inercia de un cuerpo rigido para plantear las ecuaciones de movimiento en un plano para establecer la solucion a
problemas especificos.

#DETEMA TEMAS INSTRUMENTACION DIDACTICA H/T H/P | E.C. CLAVE
6.1 Ecuaciones del movimiento de un cuerpo rigido. Exposicion de los temas por el profesor, 1 1 1B, 2B, 3C
utilizando pizarrén, acetatos y rotafolios.
6.2 Cantidad de movimiento angular de un cuer po rigido con 1 1
movimiento plano. Solucién de gercicios tipicos por parte del
profesor.
6.3 Movimiento plano de un cuerpo rigido (principio de 2 2
d’Alambert). Solucion de gjercicios por parte del alumno.
6.4 Solucién de problemas de movimiento de cuer posrigidos. | Comprobacién y redlizacion de eercicios| 4 4
mediante précticas de laboratorio.
6.5 Sistemas de cuerposrigidos. 1 2 1
6.6 M ovimiento plano restringido. 1 2 1
SUBTOTAL 10 4 10
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ASIGNATURA: DINAMICA CLAVE: IMDINA0O634

HOJA: 8 DE 11

No. UNIDAD: VII

NOMBRE: DINAMICA DE CUERPO RiGIDO EN EL PLANO: METODO DE LA ENERGIA Y CANTIDAD DE MOVIMIENTO.

OBJETIVOSPARTICULARESDE LA UNIDAD

e El alumno diferenciara el enfoque entre los métodos de fuerza, aceleracion, energiay cantidad de movimiento, paralaresolucién de problemas practicos de

dinamica.

e El dumno plantearay resolvera problemas de dindmica de cuerpo rigido con movimiento en el punto, aplicando los métodos de energiay cantidad de movimiento.

#DETEMA TEMAS INSTRUMENTACION DIDACTICA H/T H/P | E.C. CLAVE
7.1 Principio del trabajo y energia para un cuerpo rigido. Exposicion de los temas por e profesor, 1 1 1B, 2B, 3C
utilizando pizarrén, acetatos y rotafolios.
7.2 Trabajo realizado por las fuer zas que actlan sobre un 1 1
cuerpo rigido. Solucién de gercicios tipicos por parte del
profesor.
7.3 Energia cinética de un cuerpo rigido en movimiento 1 1
plano. Solucion de gjercicios por parte del alumno.
74 Sistemas de cuerposrigidos. Comprobacién y redlizacion de eercicios| 1 1
mediante précticas de laboratorio.
7.5 Conservacion dela energiay potencia. 1 1
7.6 Principio del impulsoy la cantidad de movimiento para el 1 1
movimiento plano de un cuerpo rigido.
7.7 Sistemas de cuerposrigidos. 1 2 1
7.8 Conservacion dela cantidad de movimiento angular. 1 2 1
SUBTOTAL 8 4 8
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ASIGNATURA: DINAMICA CLAVE: IMDINA0O634

HOJA: 9 DE 11

No. UNIDAD: VIII

NOMBRE: DINAMICA DE LOS CUERPOS RIGIDOSEN TRES DIMENSIONES.

OBJETIVOSPARTICULARESDE LA UNIDAD

e El alumno aplicaralos conocimientos y métodos de andlisis en la solucion de sistemas complejos en tres dimensiones.

#DETEMA TEMAS INSTRUMENTACION DIDACTICA H/T H/P | E.C. CLAVE
8.1 Cantidad de movimiento angular de un cuerpo rigido en 3 | Exposicién de los temas por el profesor, 2 2 1B, 2B, 3C
dimensiones. utilizando pizarrén, acetatosy rotafolios.
8.2 Impulso y cantidad de movimiento aplicado al Solucién de gercicios tipicos por parte del 2 2 2
movimiento de cuerposrigidos en 3 dimensiones. profesor.
8.3 Energia cinética de un cuer po rigido en 3 dimensiones. Solucion de gjercicios por parte del alumno. 2 2 2
84 Ecuaciones de movimiento. Comprobacién y redlizacion de eercicios| 2 2
mediante précticas de laboratorio.
8.5 Rotacion de un cuerporigido alrededor de un gefijo. 2 2
SUBTOTAL 10 4 10
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ASIGNATURA: DINAMICA CLAVE:

IMDINA0O634

HOJA: 10 DE_11

# PRAC. NOMBRE DE LA PRACTICA RELACIONESDE U. HORAS LUGAR DE
TEMATICAS PRAC. REALIZACION
1 Cinemética de particulas. I 2 LABORATORIO
DE
FiSICA
2 Cinemética dela particula (analisis por fuerzay aceleracion). I 4
3 Cinematica dela particula por €l método detrabajoy energia. I 4
4 Cinematica de la particula por el método deimpulso y momento. v 4
5 Cinematica de cuer po rigido. v,V 4
6 Dinamica de cuerpo rigido (método de la fuer za y aceleracion). \ 4
7 Dinamica del cuerpo rigido (método de la conservacion dela VI 4
energia).
8
Dinamica de los cuer posrigidos en 3 dimensiones. VIl 4
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ASIGNATURA: DINAMICA CLAVE; IMDINA0634 HOJA:___ 11 DE_11
UNIDADES .
PERIODO | TEMATICAS PROCEDIMIENTOS DE EVALUACION
1° [ 11 70% EXAMEN ESCRITO + 20% PRACTICAS DE LABORATORIO + 10% (PROYECTO, TAREAS Y PARTICIPACIONES).
2° IV, V, VI 70% EXAMEN ESCRITO + 20% PRACTICAS DE LABORATORIO + 10% (PROYECTO, TAREAS Y PARTICIPACIONES).
3° VIL, VI 70% EXAMEN ESCRITO + 20% PRACTICAS DE LABORATORIO + 10% (PROYECTO, TAREASY PARTICIPACIONES).
CLAVE B Cc BIBLIOGRAFIA
1 X BEERP. F,, R. JHONSTON E., MECANICA VECTORIAL PARA INGENIEROS, TOMO |1, DINAMICA, 6° EDICION, ED. MC GRAW HILL, MEXICO, 1997.
PAGS599

2 X HIBBELERR. C., INGENIERIA MECANICA, TOMO Il DINAMICA, 7° EDICION, ED..PRENTICE HALL, MEXICO, 1995, PAGS 575
3 X BEDFORD FOWLER, DINAMICA, 1"EDICION, ED. ADDISON-WESLEY IBEROAMERICANA, USA, 1996, PAGS 603

M6-41

15/09/08




